
ZbL6rt ROBOTY MAIARSKIE - INTERNAT

wykonanie rob6t remontowych w budynku internatu

Zuzia (C) DataComp 1994-2000

0 9 / 0 6 / 0 8

Przedmiar Rob6t

Podstawa nak:Ladu/ opis pozycj i ,  wyJ-iczenie i1o6ci rob6t I loSc Krot ,fedn.

1 WYKONANIE ROBOT I4ALARSKICH - segrmenty mieszkal-ne

1 .001  KNNR 3 /605 /4  Ma lowan ie  t ynk6w  wewne t r znych ,  Sc ian  i  su f i t 6w  z  p r zygo towan iem
powierzchni  farb4 emulsyjnq dwukrotnj -e

( 2 ,  2 0 *  r ,  4 0 *  2 + 6 ,  2 2 * 2 ,  8 0 *  2 + 2  |  8 0 *
4 , 0 * 2 + 3 ,  r 4 * 2 ,  I 0 ] |  * ! 0  =
(  ( 2 , 2 0 + 1 ,  4 0 + 6 , 2 2 + 2 ,  8 0 + 6 , 2 2 +
2 ,  A 0 + 2 ,  2 0 + I ,  4 O + 2 ,  8 0 +  4 ,  0 + 2 ,  8 0 +
4 , 0 1  * 2 , 5 0 1 * 1 9
(  ( 3 ,  7 4 + 2 ,  1 0 )  * 2 * 1 ,  0 )  * 1 0

6 9 9 , 8 6

9 1 1 , 0
=  1 0 4 ,  8 L  1 1 5 , 6 6 0 m2

2 WYKONA}iIIE ROBOT }4ALARSKICH - KOTYIATZE

2 .001  KNNR 3 /605 /4  Ma ] -owan ie  t ynk6w  wewne t r znych ,  Sc lan  i  su f i t 6h r  z  p r zygo towan iem
^a . . , i  a r+ahn i  f  5 r l - . 1  emu l sy j n4  dwuk ro tn i e

1 , 0 5 ) * 3  =  7 0 3 , 6 2 1  0 3 ,  6 2 0 m2

2 .002  KNNR 3 /605 /6  (Ma fowan ie  t ynk6w  wewng t r znych ,  f a rba  o ]e j n4  dwuk ro tn i e  z
i o d n n l z r n l -  n r r m  q z n a c h l  n w a n i  c m \

(  ( 5 1 , 0 0 + 2 , 4 0 ) * 2 * t , 4 5 1 * 3  =  4 6 4 , 5 8 4 6 4 , 5 8 0 n2

sErona nr


